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 چکیده      
 ساایماددهی  مجاایی،  همکااری  باعث وضعیتاشتراكیآگاهی اشتند مدار،شبکه هایمحیط در

 یا   باه  فرماددهی هایپست در ارشد گیرددگانتصمیم. شد خواهد افراد خودهماهنگی و مجایی
 دیاای  محیطی و گروهی فردی، عوامل و ضرایب اساس بر شناختی هایآستاده تعیین جهت فناوری
 شناسیروش ارائة مقاله این هدف. شود فراهم گروه فرادا مورددیای وضعیتاشتراكیآگاهی تا داردد

 معمااری  پایاة  بار  كاه  اسات  شاناختی  صاور   باه  عماومی  فرماددهی هایپست فناوری توسعة
 ایان  در شاده ارائه شناسیروش. است شده دهاده بنا مدارشبکه هامحیط در وضعیتاشتراكیآگاهی
 تحات  را افاااری دار   توساعة  فرایندهای همة و بوده تروپوی گرایعامل شناسیروش پایة بر مقاله

 باه  عامال  رسیدن برای ریایطرح و هاهدف و هاعامل شناسیروش این در.  دهدمی قرار پوشش
 باه  تاا  شاود می گرفته دظر در ساییپیاده تا تحلیل ای ساخت و توسعه مراحل تما  در هاهدف آن

 ادساادی  هاای عامال  و افااار دار   بین هایتعامل و افااردر  اجرای محیط ای تریعمیق و بیشتر فهم
 شناختی عمومیفرماددهی پست فناوری شده،ارائه شناسیروش ای استفاده با دهایت در. شود منجر
 .است شده ارائه مدارشبکه صور به هوایی پدافند برای

 .مدارشبکه  هایمحیط گرا،عامل شناسیوشر وضعیت، اشتراكی آگاهی شناختی، عمومی فرماددهی پست واژگان کليدی:           
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 ....شناختي عمومي فرماندهي پُست فناوری توسعة شناسيروش 

 


 . کلیات1

 بيان مسئله. 1-1

مدار، شبکهمدار مادند دبرد های شبکهدر سایمان

ها، مدیریت بحران و بلایای طبیعی،  داوبری ربا 

های فرماددهی و مدیریت های برق و پستمدیریت شبکه

ی هاگیریكه اطلاعا  ییادی وجود دارد و تصمیم

شود، موضوع ضعیف باعث پیامدهای جدی می

بسیار بحرادی است و داشتن  1وضعیتیآگاهی

های ترین پایهعنوان بحرادیوضعیتی كامل و دقیق بهآگاهی

های پیچیده و پویاست. طبق گیری موفق در سامادهتصمیم

ادراک عناصر محیطی »وضعیتی، ، آگاهی2تعریف اددسلی

فهم معنی آدها و تجسم در بخشی ای یمان و فضا، 

 . (Endsley, 2001)است « ای دادی های آدها در آیندهحالت

مدار، بیشتر افراد به تنهایی كار های شبکهدر سایمان

كنند و اعضایی ای ی  گروه هستند. دمی

دیدگاه یکسان و مشابهی است كه  3وضعیتاشتراكیآگاهی

اجماع  اعضای گروه ای ی  وضعیت داردد و دربارة آن به

وضعیت تابع عوامل اشتراكیشدن آگاهیادد. فراهمرسیده

متعددی مادند ضرایب و عوامل محیطی، گروهی و فردی 

وضعیت بسیار اشتراكیگیری آگاهیاست كه در شکل

 .(Bolstad, Cuevas, Gonzalez, & Schneider, 2005)تأثیرگذاردد 

ای ههای سایمانهای بین موجودیتای آدجا كه تعامل

مدار بسیار پیچیده است، به ی  فناوری برای فراهم شبکه

وضعیت دیای است تا با استفاده ای شدن آگاهی اشتراكی

كننده وضعیت برای تما  اعضای شركتاشتراكیآن، آگاهی

است كه ی   در عملیا  فراهم شود. هدف این مقاله آن

                                                 

1. Situation Awareness (SA) 

2. Endsley 

3. Shared Situation Awareness 

وضعیت برای شدن آگاهی اشتراكیفناوری برای فراهم

 شناختی عمومی توسعه یابد.فرماددهیپست 
 

 . اهميت و ضرورت موضوع تحقيق2-1

شده ای سوی وضعیتی ارائهبراساس تعریف آگاهی

عنوان اجاای كه ادراک، فهم و تجسم بهاددسلی، ای آدجا 

كنند، وضعیتی، صفا  ذهنی را توصیف میآگاهی

شود. ای ذهنی مطرح میعنوان پدیدهبهوضعیتی آگاهی

وضعیتی را بر اساس سایوكار آگاهی 1شمارة  شکل

شده و دقش الگوی ذهنی و عوامل های تعیینهدف

وضعیتی برای ادجا  هدف شناختی را در فراهم شدن آگاهی

دهد. ادتخاب الگو در الگوی ذهنی بر مورد دظر دشان می

ها و توادایی درک مقصود ای عملیا  در اساس هدف

همچنین الگوی ذهنی در شود. الگوی ذهنی ادجا  می

ها ای محیط و دهی به توجه برای درک واقعیتجهت

 شدن فهم و تجسم تأثیر بساایی دارد.  همچنین فراهم
 

 

 
 

گروه   یای  یافراد عضو، مدارهای شبکهدر محیط

مرتبط با كارشان را داشته  یتیوضعیآگاه دیهستند كه با

به صور  میاان  تیوضعیاشتراكیهباشند. آگا

پاسخگو  یهر عضو گروه برا اییمورد د یتیوضعیآگاه

اگر تما   جهیدر دت ،شودیم فیبودن به وظایفش تعر

 تیوضع یاشتراك یآگاه ای ییگروه به درجة بالا یاعضا

 تجسم فهم ادراک محیط

 ذهنی الگوی

 هاهدف

 هاهدفالگو بر اساس ادتخاب 

 دهی توجهجهت
فهم  فراهم شدن
وضعیتی آگاهی و تجسم

ده برای شفراهم
گیری جهت تصمیم

 رسیدن به هدف

 یتیوضعیآگاه سایوكار .1 شمارة شکل
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 مقالـــــه

 

 


 1ییرهدف

 2ییرهدف 3ییرهدف

هدف 
 تیم

با در دظر گرفتن  گروهیوضعیتی الف: آگاهی
 گروهوضعیتی اعضای و آگاهی هاهدف

 وضعیتاشتراكیب: آگاهی

و  یمجای یسایمادده ،یمجای یبرسند، همکار

سوی  ای ،افراد به وجود خواهد آمد نیب یخودهماهنگ

وضعیتی و همچنین دیگر با وجود آگاهی

وضعیت در افراد گروه، سرعت عملیا  و اشتراكیآگاهی

سرعت پاسخگویی افاایش، هاینه و خطرپذیری عملیا  

مدار كاهش و در كل كارایی افراد گروه در محیط شبکه

 یابد. افاایش می

را با در دظر  1گروهیوضعیتی، آگاهی2شکل شمارة 

وضعیتی تما  اعضا های آگاهیها و دیایمندیگرفتن هدف

دهد. برای هر ییرهدف، مجموعه عناصر دشان می

كه وضعیتی مربوط به هر عضو وجود دارد. ای آدجا آگاهی

ها، همپوشادی داردد، هر عضو در رسیدن به ییرهدف

هدف، مسیری مشترک با دیگر اعضا خواهد داشت، 

اطلاعا  خود را با  ای ایبنابراین هر عضو، ییرمجموعه

گذارد و این هماهنگی جایگاین دیگر اعضا به اشتراک می

 شود. مدار میكنندة گروه در سایمان شبکههماهنگ
 

 

 

 

 

  
 

وضعیت، اشتراكیافراد گروه برای رسیدن به آگاهی

های مختلف، محیط های ورودی ای سامادهباید تما  داده

هم قرار داده و آدها  قطاران و دیگران را كنارخارجی، هم

بندی دمایند. این تصویر جامع، ی  ویژگی را جمع

ها گیریكند كه در تمامی تصمیممركای را سایماددهی می

وضعیت اشتراكیگیرد، بنابراین آگاهیها جای میو اقدا 

                                                 

1. Team Situation Awareness 

وضعیتی های آگاهیهای بخش دیایمندیبه همپوشادی

 دشان 2شود كه در شکل شمارة اعضای گروه گفته می

گذاری جائیا  كارهای افراد است. به اشتراکشده  داده

آمدن اغتشاش و سردرگمی خواهد وجودفقط باعث به

رو باید اطلاعاتی به اشتراگ گذاشته شود كه شد، ای این

 مورد دیای دیگر كاربران باشد. 

وضعیت، اشتراكیسایی سامادة آگاهیبرای پیاده

ره و همکاری اجاای سایوكارهای ارتباطی، مذاك

افااری باید مشخص شود. با توجه به چندعاملی بودن در 

سایی فناوری مورد دیای ای مرحلة این ساماده و پیاده

شناسی دیای سایی به دوعی روشها تا پیادهتحلیل دیایمندی

 شود. است كه در این مقاله به آن پرداخته می
 

 . پيشينة تحقيق3-1

عنوان وضعیت بهاشتراكین آگاهیای آدجا كه فراهم شد

مدار بیان شده های شبکهگیریهستة اصلی در تصمیم

دویسندگان این مقاله، ، (Fetanat & Fesharaki, 2010) است

وضعیت اشتراكیابتدا ی  معماری جهت فراهم شدن آگاهی

 ,Parvar, Fesharaki) (1388)پرور، دقیان فشاركی، و مشیری،  ارائه داددد

& Moshiri, 2010) (Parvar, Fesharaki, & Moshiri, 2014) . در این

ها و جائیا  مربوط به فراهم شدن معماری، تمامی مؤلفه

گیری گروهی وضعیت مورد دیای تصمیماشتراكیآگاهی

ارائه شده است. سپس با توجه به پویایی تعاملا  بین 

های موجود در فرایندهای معماری پیشنهادی، گلوگاه

عنوان مقادیر سایی فرایندهای ساماده بهو همگا  همکاری

در دظریة سایمادی  2آستاده با استفاده ای الگوی سبد ادرژی

 . (1389)پرور، فشاركی و مشیری،  بررسی شد

 

                                                 

2. Garbage Can Model 

 تیوضعیاشتراكیآگاه و گروهی یتیوضعیآگاه. 2 شمارة شکل
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 ....شناختي عمومي فرماندهي پُست فناوری توسعة شناسيروش 

 


 شناسي تحقيق. روش4-1

پس ای ارائة معماری برای فراهم شدن 

مدار و ها شبکهوضعیت مورد دیای در محیطاشتراكیآگاهی

 ،یارتباط یهاسایوكارمقادیر آستاده، دیای است كه  بررسی

ی این ساماده مشخص افااردر  یاجاا یمذاكره و همکار

شناسی برای توسعة فناوری شود، بنابراین به ی  روش

 وضعیت دیای است. اشتراكیمورد دیای سامادة آگاهی

وضعیت اشتراكیبرای طراحی و توسعة سامادة آگاهی

 ,Bresciani, Perini) 1شناسی تروپویوشدر سطح بسیط، ای ر

Giorgini, Giunchiglia, & Mylopoulos, 2004) (Castro, Kolp, & 

Mylopoulos, 2002)  است. در این استفاده شده

ها و ها و هدفشناسی، مفاهیم دادشی مادند عاملروش

ها در تما  ریای برای رسیدن عامل به آن هدفطرح

سایی در دظر تحلیل تا پیاده مراحل توسعه و ساخت ای

 شود. گرفته می

 تیوضعیاشتراكیآگاه یشناخت یفناورای، در مقاله

گیری ای ی با بهرهعموم یشناخت یپست فرمادده یبرا

)پرور، سایی شده است شده، پیادهارائه شناسیروش

 .(1391فشاركی، مشیری، حسینیون و سیفی، 

در مورد  قیتحق ا یو ادب یدظر یمباددر ادامه ابتدا، 

وضعیت مورد استفاده و همچنین اشتراكیمعماری آگاهی

شناسی مورددیای توسعة فناوری بر پایة روش

تجایه و شود، سپس وضعیت بیان میاشتراكیآگاهی

شامل فناوری پست فرماددهی  های تحقیقتحلیل و یافته

وضعیت اشتراكیشناختی عمومی بر اساس معماری آگاهی

شناسی تروپوی و ی  دموده ای طراحی ده ای روشبا استفا

پست فرماددهی شناختی عمومی برای پدافند هوایی ارائه 

 شود. خواهد شد. در دهایت، دتایج و پیشنهادها ارائه می

                                                 

1. Tropos 

 

 . مباني نظری و ادبیات تحقیق2

شده برای فراهم شدن ی ارائهمعماردر این بخش، 

 اییاسی مورددشنروشو ( S2A22) تیوضعیاشتراكیآگاه

 شود.این معماری ارائه می توسعة فناوری بر اساس

 

 (S2A2)وضعيت اشتراکي. معماری آگاهي1-2

ای چگودگی فراهم شدن در مقاله

به صور  ی  معماری در  افاار  وضعیتاشتراكیآگاهی

. تفاو  عمدة (1389)عطاران، پرور و فشاركی، شده است  ارائه

ها، تأكید روی شناختی بودن ریاین معماری با دیگر معما

های معماری آن است. ای دیگر دوآوری

شدن ریای پویا برای فراهموضعیت، طرحاشتراكیآگاهی

وضعیت بر اشتراكیآگاهیاشتراكی و در دهایت، آگاهی

صور  گیرددگان است كه بهاساس قصد و دیت تصمیم

 سندگانشود. در كارهای پیشین دویمی خط به ساماده دادهبر
 & ,Parvar, Fesharaki) (1388)پرور، دقیان فشاركی و مشیری، 

Moshiri, 2010) (Parvar, Fesharaki, & Moshiri, 2014) بر ،

های شناختی موجود  و با استفاده ای سطوح اساس دظریه

های هوشمند به دا  حلقة ساماده تفکی  چندگاده و الگوی

و  & Albus, 2001) (Meystel( ELF) 3كاركردیابتدایی

، وضعیتآمیای و آگاهیهای دادههمچنین با الها  ای الگو

ای كه برای ساماده (S2A2)ی  معماری جدید 

كند، ارائه شده است. وضعیتی فراهم میاشتراكیآگاهی

، معماری آگاهی اشتراكی وضعیت و 3شکل شمارة 

چگودگی جریان اطلاعا  بین سطوح تجرید را دشان 

 & ,Parvar, Fesharaki) (1388ور، دقیان فشاركی و مشیری، )پر دهدمی

                                                 

2. Shared Situation Awareness Architecture (S2A2) 

3. Elementary Loop of Functioning 
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 مقالـــــه

 

 


Moshiri, 2010). های معماری در جائیا  مربوط به مؤلفه

(Parvar, Fesharaki, & Moshiri, 2014)  است.شده ارائه  

در سطح تفکی ، بر اساس فرایند عملیاتی و 

وضعیتی مورد دیای ریای برای اقدا  مشترک، آگاهیطرح

وضعیت اشتراكیگیردده در فرایند مورددظر، آگاهیتصمیم

گیردده در سطح تفکی  شود. تصمیممشخص می

وضعیتی و آدچه كه در فرایند اطلاعا  مورد دیای آگاهی

شده را در قالب معین به وضعیت، تعییناشتراكیآگاهی

وضعیتی داده )سطح تجسم( و در دهایت، سامادة آگاهی

كند. سپس بر ای را دریافت میمورد دیوضعیتی آگاهی

وضعیتی خود مدار، آگاهیاساس هدف كلی سایمان شبکه

گیرددگان در فرایند را با دیگر تصمیم

وضعیت در سطح تفکی  به اشتراک اشتراكیآگاهی

گذارد و در پایان، آگاهی اشتراكی وضعیت برای تمامی می

ة آید. فرایند اریشیابی مشترک، وظیفدست میافراد به

عنوان شرایط لای  برای های شناختی بهارییابی آستاده

مدار را بر همدوسی فرایندهای عملیاتی سایمان شبکه

سطوح  نیارتباطا  ب ةخلاص، 4عهده دارد. شکل شمارة 

 دهد. را دشان می S2A2 یدر معمار

 

 

 

 

 

  یتفک سطوح براساس وضعیت اشتراكی آگاهی یمعمار. 3 شمارة شکل

 ELF الگوی اساس بر چندگاده
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های شناختی كه ای فرهنگ سایمان داشی شده آستاده

(Capra, 2002) ،دست گرا بهر فرایند تحلیل وظیفة هدفد

آیند. فرایندهای تولید رفتار و اریشیابی در دیگر می

كنند. در هر دظامی ریای پویا را فراهم میسطوح، طرح

ها و مفاهیم بر اساس فرایند مورد دظر، دوع داده

شده باید سفارشی گرددد. سه سطح ادراک، فهم و تعریف

گیردده را فراهم ای تصمیموضعیتی مورد دیتجسم آگاهی

شود و در وضعیتی دامیده میكنند كه سامادة آگاهیمی

 آیددست میوضعیت بهاشتراكیسطح تفکی  آگاهی
(Parvar, Fesharaki, & Moshiri, 2014).  

 یمعمار یندهایفرا نیب هایتعامل ییایبا توجه به پو

 و یموجود در همکار یهاگلوگاه ت،یوضعیاشتراكیآگاه

مادند فرهنگ سایمادی، ساماده  یندهایفرا یسایهمگا 

های آمویش، دوع رهبری و قابلیت افراد و اباارها، روش

عنوان شرایط لای  مورد دیای فرایند عملیاتی، اصول به

 ریمقاد نییتع یبرا شود.عنوان مقادیر آستاده معین میبه

ویة كه در ح شودیاستفاده م 1یادرژ سبدآستاده ای الگوی 

 یدر رفتارها یدابساماد حیتوض یبرا یسایماد دظریة

 یندهایفرا نکهیشده است. با توجه به ا یمعرف یسایماد

 طتوس تیوضعیاشتراكیآگاه یدر معمار شدهانیب

 شودد،یادجا  م یمحاسبات ای یمختلف ادساد یهاعامل

 یندهایفرا نیتعامل ب لیتحل یبرا یادرژ الگوی سبد

 توانیمناسب بوده و م ،تیوضع یشتراكا یآگاه یمعمار

منطبق دمود. با  یادرژ را بر الگوی سبد یمعمار نیا

كاپرا  یشناسی تروپوی و چارچوب شناختاستفاده ای روش

شده و نییتع تیوضعیاشتراكیآگاه ةساماد یهایایمندید

 یشناسی توسعة فناوری پست فرماددهروش ،تیدر دها

بر اساس  یمعمار نیدر ا .شودمی ارائه یشناخت یعموم

با استفاده ای الگوی  S2A2در  هایایمندید ای ایمجموعه

سایی سبد ادرژی، روابط بین فرایندهای معماری شبیه

عنوان شرایط لای  همدوسی شده و مقادیر آستاده به

 (1389)پرور، فشاركی و مشیری، شود معماری تعیین می

(Parvar, Fesharaki, & Moshiri, 2014).  

است كه  نیا 2كاپرا یهادگاهیبر اساس د S2A2ی ژگیو

بلکه در سطح  ،شودیدم نیدر سطح مفهو  تضم یداریپا

 یدر واقع تجل ؛ (Capra, 2002)ردیگیشکل م یداریپا یمعن

 ای ندیاست كه فرا ما یآستاده و تنظ ریمقاد یکسری یمعن

 یدادسا یها. ای آدجا كه عاملكندیادسان آدها را مشخص م

 ای یبحراد طیدر شرا توادندیدر سطح معنا قرار داردد، م

ای  ،كنند میآستاده را تنظ ریساماده و مقاد عواملدوظهور 

در سطح معنا شکل  یداریكه پا شودیگفته م رونیا

و در  یدر سطح معن (كنترلواپایش ) بنابراین ،ردیگیم

در واقع معنا  ؛ردیگیشکل م راهبردیرفتار درایمد  و 

                                                 

1. Garbage Can Model 

2. Capra 

 S2A2در معماری  سطوح نیارتباطا  ب ةخلاص. 4 شمارة شکل
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و همگرا كردن و  یداریپا یدر فضا

به  دنیو رس یسایحس ندیفرا ای تیوضعیاشتراكیآگاه

تما  عوامل  نیبنابرا ،كندیم دایپ یتجل ،رهیاعتماد و غ

 ،ییمعنا ای یادساد یهاها، عاملساختریتأثیرگذار مادند ی

خود افراد  یدگیچیو ارتباطا  و پ یاجتماع ةافراد و شبک

و  هاطرحو  طیمح شان،یهایمندها و توادو عامل

 شود. انیآستاده ب ریبه صور  مقاد اا یتجه

 ؛هستند نهیدر یم یمعن یادعکاس و تجل ،آستاده ریمقاد

 دیبا فهیوظ  یكامل شدن  یكه برا یمعن نه ایب

مورد  ةوجود داشته باشد و اگر آستاد ییمعنا یهاحداقل

اگرا و ،شکل دگرفته و ساماده یدظر فراهم دشود، معن

دست هب یاگر واگرا دشود، منظور و معن یو حت شودیم

 لیدل نی. به همشودیفراهم دم یآگاه ،جهیو در دت دیآیدم

 ییتا در جا شودیآستاده به كاربر داده م نییدرخواست تع

 ةداد ایمطلوب برسد و  ةرفتار دتوادد به آستاد دیكه تول

ه باشد، ای مورد دظر را دداشت یاآستاده طیشرا ی،افتیدر

رفتار  دیتول یاكاربر كم كردن آستاده را بخواهد و اگر بر

 هشدارباشد با  اییشده دنییتع ةكمتر ای آستاد یابه آستاده

رفتار  یكه الگوی جهان برا كندیدادن به كاربر اعلا  م

الگو را  تواددیمورد دظر كامل دبوده و كاربر م

 كند. یرویرسادهب

 

نياز توسعة فناوری بر  شناسي مورد. روش2-2

 S2A2اساس 

بینی و مدیریت های پیچیده، پیشای آدجا كه در محیط

رفتارهای دوظهور بسیار مشکل است، ای رویکردهایی باید 

شکل حلاودی یادگیری را سایماددهای استفاده كرد كه به

شده ای ارائهه، یکی ای الگوCommonKADSكند. الگوی 

. (Schreiber, et al., 2000)هاست گوده محیطبرای تحلیل این

برجی با سه سطح با الها  ای این الگو، ی  رویکرد سه

تحلیل، تركیب و بسیط برای طراحی معماری 

دشان داده شده  5شکل شمارة  وضعیت دراشتراكیآگاهی

  است.
 یاشتراكیآگاه ةساماد شناسیروش یبرا یبرجسه کردیرو. 5 شمارة شکل

 تیوضع

 
 

و به سه پرسش اساسی چرایی، چیستی و این الگ

هد. سطح تحلیل در پاسخ به چرایی دچگودگی پاسخ می

هایی مادند امکادا  بالقوة ساماده برای حل به پرسش

مسائل خاص، سودمندی و هاینه و تأثیر در سایمان بر 

دهد؛ در واقع های شناختی موجود پاسخ میاساس دظریه

های توسعة سامادة ایمندیفهم محیط و یمینه سایمان یا دی

وضعیت در دو مرحلة ابتدایی و دهایی در اشتراكیآگاهی

هد. سطح دسطح تحلیل، به پرسش چرایی پاسخ می

ها و تركیب در پاسخ به پرسش چیستی، به ساختار مؤلفه

دادش مورد استفاده و ارتباطا  مورد دیای معماری 

 مفهومیهد؛ به عبارتی توصیف دشناختی پاسخ می

های مورد دیای برای ادجا  وظیفة سایمادی با طراحی مؤلفه

و روابط بین آدها و همچنین  S2A2های معماری، مؤلفه

)پرور،  (1389)عطاران، پرور و فشاركی،  UMLاستفاده ای دمودارهای 

، به این پرسش پاسخ (1391فشاركی، مشیری،حسینیون و سیفی، 

به پرسش  دهد، در دهایت، سطح بسیط در پاسخمی

افاارهای توسعة ها و میانچگودگی، با توجه به فناوری

 هایفاار و سایوكاراسایی معماری در ساماده، روش پیاده

های محاسباتی را با طراحی جائیا  هر ی  ای مؤلفه
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شناسی مشخص كند و با ارائة ی  روشساماده ارائه می

ی شناسفنی بر اساس روش یهاكند؛ به عبارتی جنبهمی

دهد. سایی به این پرسش، پاسخ میشده برای پیادهارائه

با توجه ضرور  استفاده ای چندعاملی بودن این ساماده 

افااری و ساخت سامادة در  ،(1388)پرور، دقیان فشاركی و مشیری، 

شناسی سایی ای روشها تا پیادهای مرحلة تحلیل دیایمندی

های سامادهبرای طراحی و توسعة  1چند عاملی تروپوی

 ,Bresciani, Perini, Giorgini)شوداستفاده می S2A2مبتنی بر 

Giunchiglia, & Mylopoulos, 2004) (Castro, Kolp, & 

Mylopoulos, 2002)توادد همة شناسی تروپوی می. روش

افاار برای مراحل مورد دیای برای توسعة معماری در 

هی عمومی وضعیت را در ی  پست فرمادداشتراكیآگاهی

 دهد.شناختی پوشش 

های ابتدایی، تروپوی دارای مراحل دیایمندی

های دهایی، طراحی معماری، طراحی جائیا  و دیایمندی

های ابتدایی با مطالعه سایی است. در مرحلة دیایمندیپیاده

شده و الگوی های سایمان، مسائل سایمان فهمیده دیایمندی

ها و وابستگی رتبط، هدفهای مپیشهسایمادی براساس دقش

های دهایی، ادتظار ای شود. در دیایمندیآدها مشخص می

های ساماده در محیط عملیاتی براساس توابع و كیفیت

شود. در مرحلة طراحی، معماری كلی مربوطه توصیف می

ها ها و دیگر وابستگیها، تبادل دادهصور  ییرسامادهبه

یا ، رفتار هر كدا  شود. در مرحلة طراحی جائتعریف می

شود. در ای اجاای معماری با جائیا  بیشتر تعریف می

سایی آدچه كه در مرحلة طراحی دهایت، در مرحلة پیاده

سایی تبدیل جائیا  فراهم شده به ی  طرح برای پیاده

دویسی مبتنی بر عامل توان در ی  بستر بردامهشود و میمی

شناسی جائیا  روشصور  كدُ درآورد. در برخی منابع به

                                                 

1. Tropos 

 ,Bresciani, Perini, Giorgini)تروپوی  ارائه شده است

Giunchiglia, & Mylopoulos, 2004) . 

 

 

 

 های تحقیقيافته وتجزيه و تحلیل . 3

شناسی روش ،S2A2 یمعماربر اساس بخش  نیدر ا

شده، ارائهشناسی تروپوی روشو توسعة فناوری 

 یشناخت یماددهفرشناسی توسعة فناوری پست روش

مثال همچنین ی   .شودیارائه م S2A2بر اساس  یعموم

 یبرا یعموم یشناخت یپست فرمادده یطراحی برای مورد

 نیا سندگانیدوشود. گفتنی است كه یی بیان میپدافند هوا

با استفاده ای  (Parvar, Fesharaki, & Moshiri, 2012)مقاله در 

مورد دیای  یناورفشده در این بخش، شناسی ارائهروش

دبرد  یدر كاربردها یهرگوده پست فرمادده یطراح یبرا

 ادد.مدار، مدیریت بحران و بلایای طبیعی ارائه دادهشبکه

 

فرماندهي شناسي توسعة فناوری پست . روش1-3

 S2A2شناختي عمومي بر اساس 

سایی شناسی مورد دیای برای پیادهدر این بخش، روش

وضعیت مورد دیای برای توسعة اشتراكیهای آگاهیساماده

 S2A2فناوری پست فرماددهی شناختی عمومی بر پایه 

، 5برجی شکل شمارة شود. بر اساس رویکرد سهارائه می

های اولیه و دهایی در سطح تحلیل، طراحی دیایمندی

معماری در سطح تركیب و طراحی جائیا  در سطح 

 شود.ارائه می بسیط بر اساس دمودارهای مفهومی تروپوی

 
 S2A2های اوليه و نهايي . مرحلة تحليل: نيازمندی1-1-3
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برای طراحی ساماده باید ای دو منظر داخلی یا سامادة 

گان در سطح گیرددوضعیتی و خارجی یا تصمیمآگاهی

، بنابراین (Meystel & Albus, 2001)تفکی  به آن دگاه كرد 

سطوح دو سطح عملیا  )سطح تفکی ( و ساماده )

ادراک، فهم و تجسم( را باید برای معماری 

وضعیتی در دظر گرفت. سطح عملیاتی بر آگاهیساماده

های ادسادی، اساس الگوی شبکة ارتباطی بین عامل

شود كه در ها، افراد و جریان كاری بررسی میسایمان

ها مشخص ها و ییرهدفگرا، هدفتحلیل وظیفة هدف

بع، ساختار، جریان اطلاعا  شود. در سطح سامادة توامی

 شود. و چگودگی پردایش اطلاعا  مشخص می

های ادسادی یا تعمیم یافتة ها در تروپوی عاملپیشهدقش

هایی را الگو افااری هستند و موجودیتهای در عامل

ها و قصد و دیت راهبردی داردد و كنند كه هدفمی

و یا توادند دقشی باشند كه عامل در سایمان دارد می

هایی باشد كه ی  صور  مجموعه دقشجایگاه عامل به

كنندة ها مشخصكند. هدفعامل در سایمان ایفا می

ها هستند و به صور  پیشهعلایق راهبردی دقش

شودد. تفاو  های در  و سخت تعریف میهدف

های های در  و سخت در این است كه برای هدفهدف

های ساس روشدر  تعریف رسمی وجود ددارد و بر ا

شکل ها بهپیشهشودد. دقشتحلیلی مختلف فراهم می

های سخت شکل ابر و هدفهای در  بهدایره، هدف

شودد. وابستگی گرد مشخص میشکل چهارگوشبه

كنندة این است كه ی  باییگر باییگران )آكتورها( بیان

برای رسیدن به هدفش یا اجرای طرح یا تحویل منابع به 

 ی دیای دارد یا خیر؟. باییگر دیگر

های اولیه در ها در مرحلة دیایمندیپیشهدمودار دقش

های شده است. وابستگیدشان داده  6شکل شمارة 

های تعیین مشخص شده در این دمودار بر اساس هدف

ها برآورده شودد، شده بوده و در صورتی كه این هدف

ال دهد؛ برای مثاش را ادجا  میپیشة بعدی وظیفهدقش

پیشة تولید رفتار برای طرح اقدا  مشترک برای دقش

ریای بهترین طرح اقدا  رسیدن به هدف در  طرح

پیشة تحلیل وظیفة هدفگرا وابسته است مشترک، به دقش

شده را در اختیارش قرار دهد و یا های تعیینتا دقش

پیشة اریشیابی مشترک برای ارییابی دقش

پیشة سامادة ه، به دقشوضعیت فراهم شداشتراكیآگاهی

وضعیت وابسته است تا هدف سخت اشتراكیآگاهی

 وضعیت را تأمین كند.اشتراكیفراهم شده آگاهی

ها و رابطة بین آدها، دمودارهای پیشهپس ای تعیین دقش

های مشخص پیشههای هر كدا  ای دقشعقلایی یا هدف

باید مشخص شود. با این تحلیل،  6شده در شکل شمارة 

شود. در ها مشخص میپیشههای هر كدا  ای دقشدفه

پیشة تحلیل وظیفة هدفگرا، باید مشخص شود كه دقش

های سایمان، هر عضو گروه چه برای دستیابی به هدف

ها تعیین شده در دقشی را بر اساس هدف و ییرهدف

تحلیل وظیفة هدفگرا باید به عهده گیرد و همچنین 

های سایمان وسی هدفهای شناختی برای همدآستاده

 مدار باید معین شود. شبکه
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

هایی مادند تحلیل تخصص و میاان بر اساس هدف

های آدها، تحلیل سب  رهبری آمویش افراد و قابلیت

سایمان، تحلیل اصول، تحلیل روش سایماددهی، تحلیل 

شده و ها تقسیممواد و تجهیاا  و تسهیلا ، باید دقش

های فردی، پیشههای شناختی بر اساس دقشآستاده

دمودار  7گروهی و محیطی شکل گیرد. شکل شمارة 

ا را پیشة تحلیل وظیفة هدفگرها برای دقشعقلایی هدف

 دهد.دشان می

 

 هیاول یهایایمندید مرحلة در هاپیشهدقش دمودار. 6شمارة شکل 

 یبرا هاهدف دمودار. 7 شمارة شکل

 هدفگرا فهیوظ لیتحل پیشةدقش
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

های لای  برای ها، ییرهدفپس ای تعیین دقش

های تولید رفتار برای طرح اقدا  مشترک در پیشهدقش

مشخص شده است. در این دمودار، بر  8شکل شمارة 

های تعیین شده و طرح هدف مشترک فراهم اساس دقش

گیرد و شده و بر اساس آن  طرح اقدا  مشترک شکل می

پیشة اریشیابی مشترک واگذار ابی به دقشبرای اریی

شود. سپس بر اساس طرح اقدا  ارییابی شده و با می

دریافت الگوی ذهنی مشترک، فرامین اقدا  مشترک تعیین 

شده و در دهایت، چگودگی اقدا  در محیط مشخص و در 

 گیرد.پیشة محیط عملیا  قرار میاختیار دقش

 

 اقدا  طرح یبرا رفتار دیتول پیشةدقش یبرا هادفه دمودار. 8 شمارة شکل

 مشترک

 

 
پیشة تحلیل شناختی توسط دقشبا تعیین مقادیر آستاده

پیشة اریشیابی مشترک طرح اقدا  وظیفه هدفگرا، دقش

كند و های شناختی دریافتی مقایسه میمشترک را با آستاده

وضعیت توادست شرایط اشتراكیاگر دتیجة ارییابی آگاهی

ای اقدا  را فراهم كند، دتیجة ارییابی طرح اقدا  لای  بر

منظور طرح اقدا  پیشة تولید رفتار بهمشترک برای دقش

، بر اساس پیشهشود، ای سویی این دقشمشترک، فراهم می

های شناختی دریافتی و طرح اقدا  مشترک آستاده

شده، به ارییابی الگوی ذهنی مشترک پرداخته و ارییابی

كند تا در الگوی ذهنی مشترک را تعیین میهای آستاده

پیشة الگوی ذهنی مشترک قرار گیرد. شکل اختیار دقش

های برای اریشیابی مشترک را دمودار هدف 9شمارة 

 دهد.دشان می
 

 مشترک یابیاریش پیشةدقش یبرا هاهدف دمودار. 9 شمارة شکل

 
 

پیشة های برای دقشدمودار هدف 10شکل شمارة 

كند. در این دمودار، مشترک را مشخص مینی الگوی ذه

های الگوی ذهنی مشترک كه توسط بر اساس آستاده

تعیین شده، الگوی ذهنی  مشترک پیشة اریشیابیدقش

مشترک مورددیای تعیین شده و بر اساس آن 

پیشة سامادة وضعیت مورد دیای دقشاشتراكیآگاهی

ا دریافت شود. همچنین بوضعیت معین میاشتراكیآگاهی

وضعیت، الگوی ذهنی مشترک در اشتراكیآگاهی

 شود.مشترک برویرسادی می پیشة الگوی ذهنیدقش
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

 مشترک یذهن الگوی پیشةدقش یبرا هاهدف دمودار. 10 شمارة شکل

 
پیشة ساماده در سطح سامادة دقش

های آن وضعیت قرار دارد كه دمودار هدفاشتراكیآگاهی

ن داده شده است. در این دمودار دشا 11در شکل شمارة 

وضعیت مورددیای توسط اشتراكیبا مشخص شدن آگاهی

الگوی ذهنی مشترک، اطلاعا  مورد دیای هر عضو گروه 

شدة طرح تعیین شده و سپس بر اساس اطلاعا  تعیین

های وضعیتی و در دهایت منابع مورد وضعیتی، شاخص

ی تعیین وضعیتی مورد دیادیای جهت فراهم شدن آگاهی

شده و تلسکوپ هدایت شده ای را فعال كرده تا منابع 

ها و رویدادهای دریافتی ای محیط را فراهم مورد دیای، داده

های محیطی، بُردار حالت ای اشیای كنند. با دریافت داده

محیطی تشکیل شده و بر اساس آن بُردار وضعیت و 

، شودوضعیتی مورد دیای هر عضو گروه فراهم میآگاهی

شده، های فراهموضعیتدر دهایت، با تجمیع آگاهی

 گیرد.وضعیت شکل میاشتراكیآگاهی

 تیوضع یاشتراك یآگاه ةساماد هاهدف دمودار .11شمارة شکل 

 
پیشة های دهایی، جائیا  دقشدر تحلیل دیایمندی

به  12وضعیت در شکل شمارة اشتراكیسامادة آگاهی

شده است. در این  هها دشان دادصور  دمودار هدف

دمودار سه ییرهدف در  با عناوین استفاده ای واسط برای 

استفاده ای اباار جهت تعامل كاربر و ساماده، استفاده ای تور 

دادایی جهت استفاده ای تور دادشی و استفاده ای شبکة ایمن 

ها )اعم ای محاسباتی و برای ارتباط امن و مطمئن بین عامل

است كه در این ساماده فرض شده ادسادی( مشخص شده 

ها برآورده شده است. همچنین است كه این ییرهدف

منظور دهند، بههای درمی كه ارییابی را ادجا  میهدف

وضعیت در دظر اشتراكیالگوسایی كیفی در سامادة آگاهی

ادد. هدف اصلی این ساماده، كسب گرفته شده

ن وضعیت است كه با برآورده شداشتراكیاگاهی

های مشخص شده در شکل، به دست ای ای هدفمجموعه

های دهایی جائیا  آید؛ در واقع در تحلیل دیایمندیمی

های سامادة بیشتر طراحی ساماده بر اساس دمودار هدف

های اولیه در وضعیت در تحلیل دیایمندیاشتراكیآگاهی

ها ، ارائه شده است. هر كدا  ای هدف11قالب شکل شمارة 

های جدیدی قابل دستیابی هستند كه در پیشهقشتوسط د

 شود.مرحلة طراحی معماری مشخص می
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 مقالـــــه

 

 


 
 . مرحلة ترکيب: طراحي معماری2-1-3

در مرحلة طراحی معماری، معماری كلی ساماده بر 

شده در مرحلة تحلیل های مشخصاساس وابستگی

ها، دوع پیشهشود. وابستگی بین دقشها بررسی میدیایمندی

كند. جریان ها را مشخص میپیشهان داده بین دقشو جری

شده در ها بر اساس توضیحا  ارائهپیشهداده بین دقش

 (1389)عطاران، پرور و فشاركی، و  (1388)پرور، دقیان فشاركی و مشیری، 

های هایی كه ییرهدفپیشهشود. سپس دقشمشخص می

 كنند، به صور شده در مرحلة پیش را فراهم میتحلیل

شود. در این جدول هر كدا  دمودار یا جدول مشخص می

هایی كه داردد، این ها بر اساس قابلیتپیشهای دقش

ها به همراه شناسة سایدد و قابلیتها را محقق میهدف

شود. ها دیا مشخص مییکتا برای هر كدا  ای قابلیت

های مورد دیای برای فراهم پیشه، دقش1جدول شمارة 

های مشخص شده به همراه ای هدف شدن هر كدا 

 دهد.را دشان می 12ها و شناسة آدها در شکل قابلیت

 

 ییدها یهایایمندید لیتحل در تیوضعیاشتراكیآگاه ةساماد هایهدف دمودار .12 شمارة شکل
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

 هاپیشهدقش های. تعریف قابلیت1 شمارة جدول

شناسة 
 قابليت

های تعيين شده بر اساس هدف پيشههای نقشقابليت
 های نهاييدر مرحلة نيازمندی

 پيشهنام نقش

 ورددیایوضعیت ماشتراكیدریافت آگاهی 1
Resolution BG 

 ایجاد اطلاعا  مورددیای 2

 وضعیتاشتراكیبینی آگاهیپیش 3
Resolution 

Shared WM 4 بینی اطلاعا  مورددیایپیش 

 ایجاد طرح اطلاعا  مورددیای 5

 شدههای فراهموضعیتتجمیع آگاهی 6
Resolution SP 

 وضعیتاشتراكیكردن آگاهیفراهم 7

 یارییاب 8
Resolution VJ 

 ارییابی طرح اطلاعاتی 9

 Projection BG كردن طرح وضعیتیفراهم 10

 كردن اطلاعا  مورد دیایفراهم 11
Projection SP 

 كردن وضعیت جهانفراهم 12

 ارییابی طرح وضعیتی 13
Projection VJ 

 و دریافتیجهان تخمینیارییابی وضعیت 14

 دیای بینی وضعیت موردپیش 15

Projection WM 
 ایجاد طرح وضعیتی 16

 سنجش پیشگویاده 17

 بینی وضعیت جهانپیش 18

 Comprehension كردن شاخص وضعیتفراهم 19
BG 

 كردن بُردار وضعیتفراهم 20
Comprehension 

SP 21 ایجاد بُردار وضعیت 

 ارییابی شاخص وضعیت 22
Comprehension 

VJ 23 ر وضعیت دریافتی و تخمینیارییابی بُردا 

 بینی وضعیت جاریپیش 24

Comprehension 
WM 

 ایجاد شاخص وضعیت 25

 های موجود و مورد ادتظاربینی وضعیتپیش 26

 Perception BG سایی منابعفرمان اقدا  برای آماده 27

 كردن بُردارهای حالتفراهم 28
Perception SP 

 ایجاد بُردار حالت 29

 سایی منابعارییابی طرح آماده 30
Perception VJ 

 شدهارییابی بُردارهای حالت تخمینی و مشاهده 31

 سایی منابعایجاد طرح آماده 32

Perception 
WM 

 شدن شاخص وضعیتهای مورددیای فراهماددایه 33

 بینی حالت كنودیپیش 34

 Actuator دهی تلسکوپجهت 35

 Sensor محیطیدریافت رویدادهای  36

 

 . مرحلة بسيط: طراحي جزئيات3-1-3

ها بر اساس سایی عاملدر این مرحله جائیا  پیاده

ها در مرحلة پیش پیشهشده برای دقشهای تعریفقابلیت

شود. در این مرحله ای و ارتباط بین آدها مشخص می

برای دمودارهای قابلیت و  UMLدمودارهای فعالیت 

شود. همچنین ای دمودار توالی برای ریای استفاده میطرح

شود. ای ها استفاده میهای بین عاملبیان جائیا  تعامل

این مرحله به بعد با استفاده ای الگوی شیءگرای ارائه 

سایی توان پیادهمی (1389)عطاران، پرور و فشاركی، شده در 

شناسی روشساماده را آغای دمود. برای اثبا  عملی بودن 

  ی جادیا یفناورای، دویسندگان این مقاله شده،بیان

و  آیمایشتوسعه و ساخت،  یبرا یشگاهیآیما طیمح

 یطراح یبرا یعموم یفرمادده ییهاستپُ یسایهیشب

مدار، شبکهدبرد  یدر كاربردها یست فرماددههرگوده پُ

شناسی مدیریت بحران و بلایای طبیعی بر اساس روش

 . (1391مشیری، حسینیون و سیفی،  )پرور، فشاركی،ادد ارائه داده

و فرماددهان  یطراح پست فرمادده یفناور نیكاربران ا

 یهاهستند. طراحان پست یفرمادده یهامستقر در پست

كه توسط  یاتیعمل ندیفرا یبر اساس معمار یفرمادده

 یهاستشده است، پُ یطراح یاتیملع ندیمعمار فرا

و پست  كنندیم یطراح یفناور نیرا بر اساس ا یفرمادده

 یابیسای اریهیشده را با استفاده ای شبیطراح یفرمادده

  .(1391)پرور، فشاركی، مشیری، حسینیون و سیفی،  كنندیم
 

. طراحي پست فرماندهي شناختي عمومي برای 2-3

 پدافند هوايي

شناسی، دادن مراحل مختلف در این روشبرای دشان

وط به پدافند ی  پست فرماددهی شناختی عمومی مرب

آوری است. وظیفة این پست، گردهوایی ارائه شده 

های دیروهای دشمن و خودی، ادتخاب اطلاعا  و قابلیت

و آمیاش اطلاعا  مربوط به وضعیت هوایی، تخصیص 

های های و توییع جبهة آتش، سنجش كارایی اقدا هدف

ریای عملیا  است. در ستاد عملیا  بر دیروها و طرح

گرا یدهای ممکن و بر اساس تحلیل وظیفة هدفاساس تهد
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(، به ی  یا چند پست فرماددهی عمومی  7)شکل شمارة 

ها و شود تا به هدفهایی واگذار میدقش یا دقش

های شده برسد و همچنین آستادههای تعیینییرهدف

شودد؛ در واقع هر پست فرماددهی شناختی دیا مشخص می

یا مناطقی را  منطقه عمومی بر اساس دقشی كه دارد،

عنوان منطقة عملیاتی تعیین كرده و ی  یا چند خودروی به

وجو و ردگیر را با ریمی شامل سلاح، رادارهای جست

های فرماددهی كند. پستعنوان خودروی ریمی مدیریت می

دست عمومی، به رادارها و منابع اطلاعاتی مختلف برای به

دد. با استفاده ای ی  آوردن وضعیت هوایی دیا دسترسی دار

های فرماددهی عمومی و شبکة ارتباطی ایمن، تما  پست

خودروهای ریمی با ستاد عملیا  و با یکدیگر در ارتباط 

توادند اطلاعا  فراهم شده را به اشتراک گذاردد.  بوده و می

طرح كلی پست فرماددهی شناختی عمومی  13شکل شمارة 

 د.دهبرای پدافند هوایی را دشان می
 

 یعموم یشناخت یفرمادده پست یكل طرح. 13 شمارة شکل

 
 

شناسی ارائه شده، طراحی پست بر اساس روش

فرماددهی شناختی عمومی در سه مرحلة تحلیل، تركیب و 

های اولیه، شود. در مرحلة تحلیل دیایمندیبسیط ادجا  می

تحلیل وظیفة هدفگرا را ستاد عملیا  بر  پیشةدقش دقش

های مشخص د. ستاد عملیا  بر اساس هدفعهده دار

های شناختی ها و آستاده، دقش7شده در شکل شمارة 

مورد دیای را برای هر پست فرماددهی عمومی معین 

های فرماددهی عمومی، كند. فرماددهان مستقر در پستمی

(، 9های اریشیابی مشترک )شکل شمارة پیشهدقش دقش

( و تولید رفتار 10الگوی ذهنی مشترک )شکل شمارة 

كنند. ( را ایفا می8برای طرح اقدا  مشترک )شکل شمارة 

خودروهای ریمی دیا قابلیت ایفای دقش تولید رفتار برای 

كنند تا بر اساس توادند ایفا طرح اقدا  مشترک را دیا می

فرامین صادر شده، اقدا  مورد دظر را ادجا  دهند. درون 

اده وجود دارد كه هر پست فرماددهی عمومی، ی  سام

وضعیت و اشتراكیوظیفة فراهم كردن آگاهی

شده را بر وضعیتی مربوط به منطقه عملیاتی تعیینآگاهی

وضعیت اشتراكیسامادة آگاهی پیشةعهده دارد. دقش

دهد. در تحلیل ( این كار را ادجا  می11)شکل شمارة 

شده در های تعیینهای دهایی، جائیا  هدفدیایمندی

( مشخص 12وضعیت )شکل شمارة اشتراكیادة آگاهیسام

 شود.می

ای ای ی  شناسی، دمودهبرای توضیح جائیا  روش

شود. در این طرح بر اساس طرح دفاع هوایی بیان می

های اولیه در مرحلة تحلیل، فرض تحلیل دیایمندی

شود بر اساس ی  حملة هوایی، وظایف و مناطق می

عمومی مشخص شده است.  های فرماددهیعملیاتی پست

هایی هر پست فرماددهی عمومی، بر اساس دقش و هدف

ادد، تصمیم به اقدا  و كه در منطقة مربوطه قرار گرفته

گیرد. گفتنی است كه هر پست فرماددهی شلی  می

های مستقل منطقة عملیاتی به صور  عمومی در بخش

های مشترک خودمختار و مستقل عمل كرده و در بخش

های ق عملیاتی، باید اطلاعا  خود را با دیگر پستمناط
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فرماددهی عمومی به اشتراک گذاردد تا بهترین اقدا  

های فرماددهی مشترک ادجا  شود؛ به عبارتی پست

های مشترک سایر مناطق عملیاتی باید عمومی ای بخش

اطلاع داشته باشند. فرماددهان مستقر در پست فرماددهی 

هترین طرح اقدا  مشترک یا اینکه عمومی، برای طراحی ب

كدا  خودروی ریمی به چه هدفی شلی  كند، باید به 

رو الگوی ذهنی مشترک برسند، ای این

وضعیت مورد دیای را باید بر اساس اشتراكیآگاهی

الگوی ذهنی مشترک،  پیشةشده در دقشهای بیانهدف

عنوان ورودی سامادة مشخص كنند و به

های مورد دیای كه یت به همراه آستادهوضعاشتراكیآگاهی

های شناختی تعیین شده است، وارد كنند. بر اساس آستاده

وضعیت اشتراكیشده توسط سامادة آگاهیاطلاعا  فراهم

شامل احتمال اصابت و ادهدا  هدف توسط خودروهای 

 ریمی است. 

در مرحلة تركیب یا طراحی معماری بر اساس 

د دیای كه توسط فرماددهان وضعیت موراشتراكیآگاهی

های فرماددهی عمومی مشخص شده است، با پست

استفاده ای دمودار فعالیت، اطلاعا  مورد دیایی مشخص 

شود كه هر پست فرماددهی عمومی باید ای محیط می

های فرماددهی عمومی با دریافت كند. فرماددهان پست

ی هادست آمده ای آستادهوارد كردن مقادیر آستادة به

شناختی و همچنین اطلاعا  مورد دیای 

ها توسط چه سلاحی وضعیت )كدا  هدفاشتراكیآگاهی

در كدا  منطقة عملیاتی یده شود؟( به سامادة 

وضعیت لای  برای اشتراكیوضعیت، آگاهیاشتراكیآگاهی

آوردد. این رسیدن به الگوی ذهنی مشترک را به دست می

ضعیت مورد دیای، طرح واشتراكیساماده بر اساس آگاهی

اطلاعاتی مورد دیای هر پست فرماددهی عمومی را به طور 

كند. طرح اطلاعاتی شامل مشخص شدن مستقل فراهم می

های وارد شده به منطقة عملیاتی، قابلیت سلاح و هدف

هاست كه در سطح تفکی  احتمال اصابت و ادهدا  هدف

ی مورد دظر هاشود. این طرح اگر توادست آستادهادجا  می

های پست فرماددهی عمومی برآورده را بر اساس قابلیت

وضعیتی پست ساید، به سطح تجسم سامادة آگاهی

شود تا طرح وضعیتی تعیین فرماددهی عمومی فرستاده می

ها، رابطة بین شود. طرح وضعیتی، همان آرایش هدف

آدها، احتمال اصابت و ادهدا  آدها بر اساس سلاح موجود 

های ا فراهم شدن طرح وضعیتی، طرح شاخصاست. ب

شود. منظور ای وضعیتی در سطح فهم مشخص می

ها و اشیای پردده، دیروهای های وضعیتی، هدفشاخص

طرف، رویدادهای مرتبط با وضعیت مربوط و خودی و بی

روابط حاكم بین دیروهای خودی و دشمن در یمان و 

ادارهایی مکان مشخص است، بنابراین باید حسگرها و ر

های وضعیتی را شناسایی فعال شودد تا بتوادند شاخص

شود. با مشخص كنند. این كار در سطح ادراک ادجا  می

شدن رادارها و منابع مورد دیای هر كدا  ای عناصر شاخص 

های وضعیتی، پست فرماددهی عمومی  رویدادها و داده

 كند.مربوطه را دریافت می

های پیشههای محیطی، دقشبا دریافت رویدادها و داده

های محیطی شامل سطح ادراک، بُردارهای حالت ای یافته

اطلاعا  هدف، مختصا  استقرار دیروهای خودی و 

سایر اطلاعا  محیطی را فراهم كرده و به سطح فهم 

های سطح فهم، بُردارهای حالت پیشهكنند. دقشارسال می

تبدیل كرده  و ارتباط بین آدها را به قالب معنایی مشخص

های وضعیتی مورد و بُردار وضعیت را بر اساس شاخص

های پیشهدهند. در سطح تجسم، دقشادتظار، تشکیل می

شده، مجموعه مربوطه بر اساس بُردار وضعیت فراهم

 [
 D

ow
nl

oa
de

d 
fr

om
 ic

4i
-j

ou
rn

al
.ir

 o
n 

20
25

-1
2-

14
 ]

 

                            16 / 18

http://ic4i-journal.ir/article-1-43-fa.html


ة
م
ا
ن
ل
ص
ف

 
ي
ه
د
ن
ا
م
ر
ف

 
و

 
،
ل
ر
ت
ن
ک

 
ل
ا
س

 
،
ل
و
ا

 
ة
ر
ا
م
ش

 

1
،
 

ز
ي
ي
ا
پ

 
1
3
9
5

 

 

 مقالـــــه

 

 


های ممکن را براساس وضعیت كنودی تخمین یده و اقدا 

كنند؛ به عبارتی احتمال های جدید را فراهم میوضعیت

ها توسط آتشبار بررسی بت و ادهدا  هر كدا  ای هدفاصا

وضعیتی در هر پست شود. با فراهم شدن آگاهیمی

های فرماددهی عمومی فرماددهی عمومی، تمامی پست

شده را با یکدیگر وضعیتی فراهمهای مشترک آگاهیبخش

ها به اشتراک گذاشته تا مشخص شود كه كدا  هدف

عملیاتی مشخص باید  توسط چه سلاحی در ی  منطقة

های فرماددهی یده شود، در دهایت، فرماددهان پست

عمومی  با اطلاعا  دریافتی به الگوی ذهنی مشترک 

رسیده و با ارسال دستورهای لای  به خودروهای ریمی، 

 بهترین اقدا  مشترک را ادجا  خواهند داد.

 

 گیری. نتیجه4

 بندی. جمع1-4

رای طراحی و توسعة شناسی بدر این مقاله ی  روش

فناوری پست فرماددهی عمومی شناختی بر اساس 

ارائه شده  S2A2وضعیت با دا  اشتراكیمعماری آگاهی

است. برای بیان مراحل توسعة این فناوری ای 

گرای تروپوی استفاده شده است. با شناسی عاملروش

برجی تحلیل، تركیب، بسیط و مراحل الها  ای رویکرد سه

های اولیه و ثادویه، طراحی معماری و یمندیتحلیل دیا

شناسی تروپوی، فناوری توسعة طراحی جائیا  روش

های عمومی شناختی را در محیطپست فرماددهی

عنوان ی  مثال مدار طراحی كرده و در دهایت بهشبکه

كاربردی، ای این فناوری برای توسعة پست فرماددهی 

 شده است.  مدار استفادهعمومی دفاع هوایی شبکه

شده این است شناسی ارائههای روشیکی ای ویژگی

ای  توانیم مرحلة بسیط،در  هاسایی عاملكه  برای پیاده

 ،یپردایش حسگر برای شدهو ارائه موجود یهاالگو

 ؛استفاده كردی ابیرفتار و اریش دیجهان، تول یسایالگو

ها هپیشهای دقشقابلیتدر  یمحاسبات یهاالگوییرا این 

ها الگو نیا .است در مرحله تركیب یا معماری تعریف

 یو حت یشناخت ای یمحاسبات یهاقابل اجرا توسط عامل

آستاده با  ریمقاد رییها و تغالگو یرویرساده. بتندادسان هس

. شودیبه صور  برخط ادجا  م یادساد یهالدظار  عام

 یهاشده، الگوفیتعر یهابر اساس آستاده جهیدر دت

 ایپو یایرادتخاب شده و طرح هاتمیو الگور یمحاسبات

 یهاطیدر مح تیوضعیاشتراكیفراهم كردن آگاه یبرا

 .شودیفراهم م دهیچیپ

 

 . پيشنهادها2-4

 یبرا ییهاها و سایوكاركه روش شودیم شنهادیپ

گرا، هدف ةفیوظ لیتحل لیای قب  یسطح تفک یهاندیفرا

مشترک و  ی  مشترک، الگو ذهنطرح اقدا یرفتار برا دیتول

و  یبررس ی،ادساد یهامشترک توسط عامل یابیاریش

هستند،  یشناخت ندهایفرا نیمشخص شود. ای آدجا كه ا

 یهاو روش هاسایوكار یابیاری یبرا یكردن روش دایپ

  شود. لیو تحل یبررس دیبا ایآدها د یاجرا
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